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DISCRIMINAGAO DO PROJETO

Resumo

A Automacao e Robdtica nas Ultimas décadas vem se desenvolvendo muito forte e rapidamente, e uma das suas principais
vertentes tecnoldgicas diz respeito aos padrdes de comunicacao digital com suas redes industriais padronizadas, robés
autdbnomos e sistemas de automagao e controle residencial. Uma das grandes dificuldades esta no fato de conseguir
entender o posicionamento de cada sistema desses com relagdo a sua aplicacéo. Na tentativa de contribuir na difusao
desses assuntos, este projeto prevé uma oferta de acbes durante o ano de 2025 para disseminar o conhecimento e
entendimento, entre os docentes e discentes do campus e também de outras instituicdes além da propria comunidade
regional, sobre a aplicacéo dos sistemas de automagdo com seus diversos padrdes de comunicacao, a aplicagao da
robética em diversas areas do cotidiano e na industria. Dentre as a¢des prop8e-se ofertar oficina pratica de Automacéo e
Robdtica, encontro de estudantes do IFSP e de outras instituicbes de ensino, palestras e eventos académicos interno e
externo, como feira de profissGes e Semana da Automacéo (SEAUT) a serem desenvolvidos pelo proponente e pelo
bolsista selecionado.

Justificativa

Como desde 2017, o campus Cubatdo vem ofertando trés cursos na area da indUstria se faz importante um estreitamento
entre a sua comunidade interna e até mesmo externa. Os alunos dos cursos técnico de automagéo industrial, tecnélogo em
automagao industrial e engenharia de controle e automacg&o demandam ag6es praticas que permitam um maior e melhor
desenvolvimento em sua formacao. Assim, o projeto se justifica pelo fato de estarem sendo produzidas ac¢des que
possibilitardo suprimir esta demanda, assim como as a¢6es externas previstas possibilitardo a disseminacédo do contetdo
tratado com a comunidade externa participante. Este projeto é de suma importancia para ajudar as pessoas que querem
desenvolver ideias e contetdo voltado para Automacgao e Robdtica e ndo conseguem oportunidades devido ao alto custo
dos cursos de formacao.Por meio de encontros presenciais e a distancia, o projeto favorecera a participacao de publico
interessado de diferentes origens, desde as escolas da nossa regido até pessoas de outras regioes.

Fundamentacao Tedrica

Atecnologia da informag&o tornou-se determinante no desenvolvimento da tecnologia da automacéo, alterando
hierarquias e estruturas no ambiente dos escritérios e chega agora ao ambiente industrial e residencial nos seus
mais diversos setores, desde as industrias de processo e manufatura até prédios e sistemas logisticos. A
capacidade de comunicacado entre dispositivos e 0 uso de mecanismos padronizados, abertos e transparentes sao
componentes indispensaveis no conceito de automacdo de hoje. Foi na década de 80 que houve o
aperfeicoamento das func¢des de comunicacao dos Controladores LAgico Programaveis (CLP), sendo entdo utilizados em
rede (Moraes e Castrucci, 2007). A comunicacao expande-se rapidamente no sentido horizontal, nos niveis inferiores de
chao de fabrica, assim como no sentido vertical integrando todos os niveis hierarquicos de um sistema (Santos;
Leme; Junior, 2018). A automacao, aplicada por exemplo na indastria 4.0, contribui com 0 aumento da producéo e
diminuicdo de gastos, e dessa forma as organiza¢des/instituicbes que adotarem essas tecnologias estarao capacitadas
para um mercado competitivos, ja as que nado inovarem, correrdo risco de estagnar e até serem extintas do mercado (Belo;
Leal, 2023).Se o Brasil pretende igualar-se futuramente com poténcias que adotaram a automacao industrial, sera
necessario adotar um plano estratégico, que envolve investimento e incentivos a qualificag&o profissional para
implementacéo da industria 4.0. (Lima, Pinto 2019). Nessa linha de pensamento ser& necessario a contratacdo de pessoas
técnicas e qualificadas, pois a implantagdo da automacao proporcionara novas oportunidades de trabalho, funcédo e suporte
técnicos para acompanhar o desenvolvimento e a evolucdo da automacdo. (ALBERTH; MATTERN, 2017). Ja a robdética por
natureza possui uma diversidade de conhecimentos, seja em linguagens de programacédo para rotinas e firmwares, seja em
componentes, sensores, circuitos elétricos e eletrénicos, microcontroladores e motores, em que todos devem interagir em
sincronia para que a maquina robd funcione conforme o esperado no projeto (Wiltgen, 2022). A robética € uma tecnologia
cada vez mais presente em todos os segmentos do mercado de trabalho, principalmente no segmento industrial, realizando
diversas fun¢des na sociedade em prol de melhores condi¢des de vida e qualidade para todos os envolvidos caracterizados
pela ciéncia responséavel pelo desenvolvimento da tecnologia presente em sistemas, softwares, computadores, rob6s e,
circuitos integrados controladores de partes mecanicas automatizadas com controles elétricos (Salvador, 2017). Podemos
observar, que existe um enorme potencial para o desenvolvimento da automacéo e robética. Assim, a ideia do projeto é



tentar trazer este potencial aos cidadaos, onde eles terdo oportunidade de conhecer e explorar esse mundo automatizado
com especialistas no tema.

Objetivo Geral

O objetivo geral do projeto é expandir os espacos do cAmpus para a pratica e o compartilhamento de experiéncias na area
da automacéo e robotica integrando comunidade interna e externa e contribuindo para a misséo institucional de promover
formacao integral para o publico atendido, por meio da participagdo em eventos tipo feira de profissées e SNCT 2025
oferecendo esclarecimentos sobre a atuacao da automacao e roboética, com isso divulgando o curso de Engenharia de
Controle e Automacgéo do Campus Cubatdo para os estudantes da regido por meio de atividades externas (apresentacdes e
exposicoes).

Metodologia da Execuc¢ao do Projeto

Inicialmente, o orientador e o estudante bolsista fardo reunifes preliminares para organizar as atividades que seréo
desenvolvidas no primeiro e no segundo semestre de 2025. A metodologia de trabalho seguird com reunifes semanais até
o final do projeto. No inicio, as reunides podem ocorrer mais de uma vez por semana, até os bolsistas estiverem treinados
para os trabalhos que serdo executados. Como principais agdes temos: Oficina sobre Automacéo e Robotica, Eventos do
tipo feira de profiss6es e Minicurso, palestras e exposicdo de sistemas na SEAUT dentro da SNCT de 2025. A oficina sobre
Automacéo e Robdbtica proposta, tera duracdo média de trés horas, produzindo como resultado dessa ac¢ao, uma apostila
sobre o assunto a ser desenvolvida pelo bolsista discente. O bolsista discente tera participacédo plena na elaboracéo do
material que serd usado na oficina e na conducao das atividades junto ao publico interno e externo do evento. Nas feiras de
profissGes serdo preparados conjuntos e material de divulgacéo especifico para serem utilizados junto a comunidade
externa. Prevé-se a participagdo em um evento do tipo feira a cada semestre do ano de 2025, onde o bolsista discente
atuara na exposicgdo divulgando as atividades da area de Controle e Automagao do nosso campus, assim como
esclarecendo duvidas do publico externo ao campus. No més de outubro, havera a preparacéo de um laboratério com
conjuntos e equipamentos preparados para a exposicdo e minicurso durante a SEAUT/SNCT-2025. A exposicao e
apresentacao serd realizada pelo bolsista discente do programa. No més de novembro, havera a elaboracdo de um relatério
final, descrevendo as acdes realizadas e apresentando uma avaliacédo qualitativa das atividades do projeto.

Acompanhamento e Avaliacdo do Projeto Durante a Execucéo

A avaliacao das ac¢es sera continua e diversificada, envolvendo aspectos qualitativos e quantitativos com reunides
semanais que serao realizadas com a equipe do projeto para acompnhar de perto, todas as acdes na execucao dos
projetos. O projeto contard com instrumentos para acompanhar e avaliar as agfes, tais como questionarios, formularios,
andlise das participagfes nos encontros, entre outros que sejam necessarios. Por se tratar de um projeto tecnolégico, a
metodologia utilizada sera frequentemente testada e avaliada durante a sua execucao. Desta forma, elas poderao ser
corrigidas no percurso ou alteradas, através de utilizagdo de outras metodologias ativas. O monitoramento do alcance das
metas e dos resultados das avalia¢cdes do projeto serdo realizados em reunides semanais com o aluno bolsista. As
reflexdes geradas desse processo de avaliacdo serdo registradas nos relatérios periédicos dos bolsistas e no relatério final
do projeto. Essas reflexfes embasarédo acdes futuras e a tomada de decisdo no ambito do projeto.

Resultados Esperados e Disseminacdo dos Resultados

O principal resultado para este projeto é proporcionar a integracéo dos discentes de graduacdo com a comunidade em que
0 campus esta inserido, cumprindo-se o propésito da educacéo superior fundamentado no tripé ensino, pesquisa e
extensao. As acdes realizadas pelos discentes ao longo do projeto devem promover enriquecimento cientifico e contribuicao
para o desenvolvimento de cidadaos mais criticos, conscientes e responsaveis com relacdo a automacéo e robética. Na
oficina sobre automacao e robdtica estimasse a participacdo de 50 pessoas. Na exposicao da 8a. SEAUT/SNCT estimasse
a presenca de 80 pessoas internas e externas ao IFSP. Nas feiras de exposicdes externas (Feiras e Palestras sobre
Automacao Industrial e Aplicacdo das Robdética) estimasse a participacdo em dois eventos com mais de 200 pessoas.
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Processo de Elaboracao do Projeto

Este projeto seré continuidade de outros que se iniciaram em 2020. Ter4 o envolvimento do orientador e do aluno bolsista
com o objetivo de preparar os conjuntos para as apresentacdes e oficinas. O projeto foi pensado e definiu-se a entrega de
trés produtos para a comunidade: 1) Oficina sobre Automacao e Robdtica, 2) Eventos do tipo feira de profissdes e 3)
Minicurso/Palestras e Exposi¢cdo de sistemas na SEAUT dentro da SNCT de 2025.

Necessidade de equipamentos do Campus

Para a execucéo das a¢bes do projeto serd necessario, usar os equipamentos, sistemas e computadores do laboratério de
Controle/Automacéo e Instrumentacéo (Labo-203) e Laboratdrio de Robdética (Labo 214) do campus, assim como 0s
materiais pedagogicos disponiveis nesses ambientes. Em parte do tempo, o proponente e seu bolsista podem executar as
acoes de organizacgédo e divulgacao previstas na metodologia do projeto em local de livre escolha, usando seus
computadores pessoais.

Necessidade de espaco fisico do Campus

Para a realizacao das ac¢6es do projeto, semanalmente, havera a necessidade de uma reunido a ser realizada na sala de
pesquisa do grupo AUTOMSYSTEM ou em algum laboratério da area da industria visando a orientacéo do bolsista.
Esporadicamente, quando houver alguma acao prevista que demande um espago maior, podera ser agendado o auditério
ou laboratério de informatica para a realizagdo de eventos, minicursos ou palestras.

Recurso financeiro do Campus

O projeto contara com dois estudantes bolsistas. O Unico recurso necessario serd a bolsa discente que ja esta prevista no
edital.

Metas

1 - Oficina sobre Automacéo e Robdtica
2 - Exposi¢éo na 8a. SEAUT/SNCT 2025

3 - Exposi¢des em Feiras de Profissdes e similares

CRONOGRAMA DE EXECUCAO

Indicador Fisico Periodo de Execucao
Meta Atividade Especificacao Indicador(es) Qualitativo(s) Indicador g P
Quantitativo Qtd. Inicio Término
Reunido semanal de
1 1 orientagdo/planejamento  Envolvimento dos bolsistas Reunido semanal 5  20/03/2025 23/05/2025
com os bolsistas.

Numero de
Preparacdo de material da Preparacdo adequada  dos materiais
1 2 oficina materiais produzidos para 2 31/03/2024 19/09/2025
0 evento

Qualidade dos comentéarios e
Apresentacdo em oficina/ sugestbes dos participantes das T
1 3 palestra envolvendo acoes, registrados [0S JeAe e 50 06/10/2025 28/11/2025
publico interno e externo. questionarios de avaliagdo dos P P
participantes da oficina.

Reunido semanal de
2 1 orientagdo/planejamento  Envolvimento dos bolsistas Reunido semanal 10 07/04/2025 11/07/2025
com os bolsistas.
NUmero de

Organizagéo da exposicdo Preparacdo adequada das _.; .
2 2 e palestras dos eventos.  atividades gg\r/elzﬁ%?:r?adas 3 19/05/2025 03/10/2025

Participacéo na Qualidade dos comentarios e Numero de
2 3 8a.SEAUT/SNCT de 2025 sugestdes dos participantes das participantes 80 06/10/2025 18/10/2025



Meta Atividade Especificacao

com
trabalhos

apresentacfes/palestras

exposicoes

Indicador Fisico

Indicador
Quantitativo
de acdes, registrados nos
e questionarios de avaliacdo dos
participantes da 8a. SEAUT.

Periodo de Execucao

Indicador(es) Qualitativo(s) Qtd. Inicio

Término

Reunido semanal de ix . ~
: x - Reunido semanal de orientagéo/ o
3 1 orientacao/planejamento - - Reunido semanal 6  14/04/2025 23/05/2025
com os bolsistas. planejamento com os bolsistas.
x ; Numero de
Preparacdo de material x Py
3 2 (conjunto de exposicao e Adequada  preparagdo  domaterials 3 14/04/2025 20/08/2025
folders) para a exposi¢ao g evento P
- e Numero de
o ; Comentario dos beneficiarios da
3 3 Exposicao em Feiras x P eventos 2 28/04/2025 05/12/2025
acéo (feedback dos visitantes) realizados
PLANO DE APLICAQAO
Classificacao da e PROEX DIGAE Campus Proponente Total
Despesa Especificacdo (R$) (R$) (R$) (R$)
Auxilio Financeiro a
339018 Estudantes 0 0 94500,00 94500,00
TOTAIS 0 0 94500,00 94500,00
CRONOGRAMA DE DESEMBOLSO
Més Més Més Més Més Més Més Més Més Més Més Meés
DI R 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 1 12
339018 - Auxilio Financeiro a
Estudantes 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0
Anexo A
MEMORIA DE CALCULO

CLASSIFICAGAO DE DESPESA
TOTAL GERAL

ESPECIFICAGCAO UNIDADE DE MEDIDA QUANT. VALOR UNITARIO VALOR TOTAL
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